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NORMATIVA

Cumple con normas EMC 2004/108/EC (compatibilidad electromagnética)
y directiva de baja tensién (DBT) 2006/95/EC para ambientes industriales.
Inmunidad a interferencias de acuerdo con EN 50082-1 / EN 50082-2
Emision de perturbaciones de acuerdo con EN 50081-1 / EN 50081-2

FORMATO

Dimensiones
Proteccion frontal 1P65

® la.2

2 CARACTERISTICAS TECNICAS

E:, ENTRADA

I | Intensidad: 4/20mA, 0/20mA
Impedancia 51Q
Excitacion auxiliar 12V/20mA

' v | Tensién DC: 0/10V
mv 0/40mV
Opcional: 0/200V
Impedancia 1MQ 100K
Pot | Potenciometro .6K,  ..150K

Pt | Pt100, Pt500, Pt1000

" | Nizoo

pic | PTC 1K

nie | NTC 10K (B3435K)

Termopar

J,K, S, R
compensacion temperatura union fria 0/50°C

7)) ENTRADADIGITAL

Actuacion configurable
contacto libre potencial (CLP)

AISLAMIENTO

Clase de proteccion contra descargas eléctricas
Frontal de clase Il

Aislamiento reforzado: Alimentacion, salida relé y frontal.

Aislamiento reforzado: Salida relé y entrada.

CE

64x72x90mm

Proteccion caja  1P20

Plastico autoextinguible PCABS UL94V0
Cable conexién <2,5mm?, 12AWG 250V/12A
Peso 165grs.

72 mm
le N |

PRECISION

Méximo error global 0,3%
Error de linealidad 0,1%
Deriva térmica 0,8uA/°C 0,3mV/°C

D

Resolucion salida analdgica 4.000ptos. (12bits)

ALIMENTACION| d>‘

HOLD, START/STOP

64 mm

@ALTERNA/ @ CONTINUA Universal 24.. 230VAC/VDC (50/60Hz)

Margen

Consumo maximo

l@@@@@@l@@@@@@l

90 mm

E3
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v

AMBIENTALES
Temperatura de trabajo

+15%
5,5VA

- 10/+60°C

Temperatura de almacenamiento - 40/+80°C

Tiempo de calentamiento
Coeficiente de temperatura

a1 €

¢ Contacto conmutado
Intensidad maxima

Tension maxima
Vida eléctrica del

SALDA 2

o2 Contacto conmutado
Intensidad maxima

Tensiéon maxima
Vida eléctrica del

SALDA 3

& 0-4/20mA

>
S

\ Capacidad de carga maxima

o/10v

Intensidad maxima

‘ Carga maxima

5 minutos
50ppm/°C

1 Relé

SPST-NO
5A
250VAC

relé 100.000 operaciones
1 Relé

SPST-NO

5A

250VAC

relé 100.000 operaciones

Configurable

Repeticion, Regulacion
500Q
Repeticion, Regulacion
5mA
20K

SSR Control relés estaticos

Tension maxima

Intensidad maxima

[l SERIE RS485
Protocolo
Formato
Velocidad

DISPLAYS 2

LEDS

12v
30mA

MOD BUS RTU
8bit, no paridad, 1 stop
4.800.. 57.600 baudios

8688
BEEE

PROCESO. 4 digitos verdes. Altura 10,2mm.
CONSIGNA. 4 digitos rojos. Altura 7,7mm.

ALARMAS. 5 leds rojos estado alarmas.
MODO. 3 leds rojos modo funcionamiento.



Un solo modelo con todas las funciones

ALIMENTACION | @ [24. 230vDC/AC ]

. ENTRADA 9 J K S R

P00 - Pt500 - Pt1000 Nil00

‘ POTENCIOMETRO HRESISTENCIAVARIABLE

4/20mA - 0/20mA |

| 0/10V " 0/40mV - 0/100V

opcional
SALIDA € Relél,, Relé2, RS485
SSR
PULSACION CORTA PULSACION LARGA > 2seg
PROGRAMACION PARAMETROS (CLAVE 1234) MODIFICACION | SALIR

/56..@‘ @+~e< +E
4= 000 @?% & €% 5(7

= \WPETABAN TIPO DE ENTRADA =1 N B[eill} COMANDO ALARMA
()

VAR |

cool / heat
PUNTO DECIMAL 0 .11 Act.t [ TIPO  MAXIMO/MINIMO!|C

. CHY | HISTERESIS -HYS/-HYs | 1 | AL. HY | HISTERESIS -HYS/+HYS '
FINAL VISUALIZACION | 100 cdE | DELAY.RETARDO [ o ] Al. dE | DELAY. RETARDO

ALARMA

AAL/dis

ACTIVACION  DESACTIVACION

"""""""" Tnesine s
TIPO  MAXIMO/MINIMO| | nc.s

® 1a.3



2458 CONFIGURACIONES

(CONFIGURACIGON
2 ALARMAS ON/OFF1

<~ ., COMANDO REGULACION
?__Relél Cl
® ALARMA PID__ | [ON/OFF

|(0Relé2|| ALARMA ” Mw [*METROSJ

ALARMA
- Cl
%o Relel
|| MODIFICACION COMANDO ALARMA
il La consigna se modifica directamente
= COMANDO (,‘ ) S
g ALARMA {L‘ ‘1‘ mediante las teclas de flecha subir/bajar.
INDICACIQN DIRECTA
(Display rojo) BLOQUEO COMANDO ALARMA
Se puede visualizar la alarma C1 pero
bloqueando su manipulacién, mediante el
parametro 17.
i csp. ] ~|:: FrEE | Libre
Bloqueado
ACCESO DIRECTO o
Alarma C1 ' | LIMITES DE COMANDO ALARMA

Mediante la programacién de los limites inferior y superior,
s6lo se permite al usuario programar la alarma dentro de
unos margenes de trabajo (Ventana).

ALARMA Limite inferior de alarma
C,{; Relé2 Limite superior de alarma

MODIFICACION ALARMA

g88

B

2
D;DD
03

Previamente pulsar la tecla SET.

IR
=]
\d
4

< (r La consigna se modifica directamente
b mediante las teclas de flecha subir/bajar.

PRI ELIMINACION / ACTIVACION ALARMA
Para activar o desactivar la alarma Al,
desapareciendo de la programacion,
mediante el parametro 23.

3 AL | | dis | Desactivada
Activada

() BLOQUEO ALARMA
Se puede visualizar la alarma Al pero
blogueando su manipulacién, mediante el
parametro 30.

& X Bo[ ALSP. ‘E FrEE | Libre
. & . % Bloqueado

PULSACION CORTA PULSACION LARGA > 2seg

PROGRAMACION PARAMETROS (CLAVE 1234) i . ( @H[“g,%'g E& @ ’ { l; HHS "5‘ Bcgy

= \WPETAB)AN TIPO DE ENTRADA 21N B[eill} COMANDO ALARMA

FEIEZAINE ALARMA

AAL/dis

ACTIVACIGN / DESACTIVACION

cool / heat

_nc.s/no.s
TIPO_ MAXINO/ MiNIMO [COOL™] 24 A1.S0 | PO MAXINO!MINIMO

HISTERESIS -HYS/-HYS | -1 28/ A1. HY | HISTERESIS -HYS/+HYS




CONFIGURACION
REGULACION SSR ON / OFF1
PID

“ COMANDO -l REGULACION
REGULACION ONIOFE) [ PID

C{;ReléCl ALARMA ’ ILIM [WJ

I SSR

COMANDO
REGULACION ALARMA o )
! En esta configuracion el relé C1
SSR m C/) Relé Cc1 es controlado por la alarma Al
e
888 AL !
C1] L.t -
COMANDO Al
B B REGULACION B B 8 ALARMA

J INDICACION DIRECTA INDICACION DIRECTA

> 1 (Display rojo) eg( : !
ACCESO DIRECTO ’
ALARMA C1
PROGRAMACION PARAMETROS (CLAVE 1234) %
Q’ 1 Y PASS

Rele 1 A1l

2
DDD:

ALARMA AL1

SNAREYABVAN TIPO DE ENTRADA SiSiRe (e COMANDO

AAL/dis

ACTIVACION / DESACTIVACION

nc.s/na.s
‘MAXIMO / MINIMO!

cool / heat

MAXIMO/MINIMO cooL™

C ONF I GURA ATCI O N

(SOLO INDICADOR d PROCESO .
: € bE'E'B 2 LoLs 5 uPLs 1 Actt s Uity 3 AL1
(sin alarmas) [ HEAT [ 1P2H dis

[ALARMAL}MAX]- - - - -~ -~~~ -~ -

ERRORES

SONDA ROTA o FUERA DE RANGO

parpadeando

® 1a.5



8458 PARAMETROS DE CONFIGURACION

VALORES ||DEFECTO

T S0REEIARIAY Configuracion de la entrada de sefial ‘ RANGO ‘ POR

Tipos de captadores disponibles

0/10Vv Termopar Pt100 RTD’s

0.10 0.. 10V tc.F| K -260/+1360°C Pt | Pt100 -100/+600°C ni | Ni100 -60/+180°C

_ tc.S 'S -40/+1760°C Pt1 Pt100 -100/+140°C ntc 10K -40/+125°C
opcional ¥4 0/100v tc.r R -40/+1760°C Pt5 Pt500 -100/+600°C Ptc 1K -50/+150°C
‘ 0..10V tc.J J -200/+1200°C  PtlF PtLO00 -100/+600°C
4/20mA Potenciémetro
0.400..40mV  0.20 0.. 20mA Pot.1 ..6K
4.20 4.. 20mA Pot.2 .. 150K

PISiE SN e Rango de visualizacion del proceso

para grabar el principio y el final de la escala.

Desactivado Standard. ACTIVADO
Puesta a cero Puesta a cero al encendido

-99.9%+100.0% |

El display queda multiplicado por este factor.

Se puede corregir el error del display mediante los parametros de OFFSET y GANANCIA.
Si el error es constante en toda la escala, afiadir ese valor de error en el parametro de O.CAL.

Ejemplo: El display indica 2 / 102 cuando deberia indicar 0 / 100. La correccién de O.CAL=-2

Si el error no es constante en toda la escala, se calculan los parametros O.CAL y G.CAL de correccion,
realizando la medicién en 2 puntos (parte baja(1) y alta(2) de la escala), anotando la indicacion actual
de display (D1, D2) y el valor teérico correcto que tendria que visualizar (C1, C2).

Ejemplo: El display indica 2 / 106 cuando deberia indicar 0 / 100.

D1 D2 Cl C2

(Ganancia) G.CAL: c2:-C1 G.CAL = 2000 _ 100 _ 0,96
D2-D1 106-2 104

(Offset) O.CAL: C2 - (G.CAL x D2) ——— O.CAL = 100 - (0,96 x 106) = - 1,76

69 Uity | ASIGNACION (orden) de VISUALIZACION del DISPLAY 3 gigg  [1pas 1s2p [ 1P2s |
1_PR E 1_PR E 1] ALARMA 1_ALARMA
1P2S A?ACRMEO 1P2H OCESO 1S2P PROCESO 1S2H
Desaparece 3" Desaparece 3"
‘ DC ‘ OF H OC |
Con mayor filtro y medias, mejor estabilidad
 FILTRO de MEDIAS del CONVERTIDORADINTERNO | dis 15 | 105M |
Mayor filtro (Suaviza picos)
5 c.Frn | FRECUENCIA de MUESTREO del CONVERTIDOR AID. Muestras por sequndo (Hz) | 242H 4.17H | 16.7H |
Para procesos rapidos utilizar mayores muestras por segundo.
5 u.FLL | FILTRO VISUALIZACION. FILTRO PRIMER ORDEN. 10 MUESTRAS (MEDIAS) | dis | 10 | ds |

Desactivado 10 SM | Mayor filtro (Visualizacion lenta y estable)

® 1a.6



T AR EAERIE R AR Control externo por contacto libre de potencial.

Desactivado Unir

CONFIGURACION TIPO de ACTUACION. leno | stst | dis |

HOLD. Retencion Visualizacion. (b ) Start/stop manual

m)p SALIDA RELES

Memorizada No Memorizada

No activada Activada

MIN: MAX
‘ no.s . nc.s H nc.s

Minimo - (bajacarga) - por abajo Méaxima - (sobrecarga) - por alto

MAX|
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(@)
)
Q
S)

No activada Activada

 BLOQUEO de MANIPULACION de ALARMA. ~|FiEE Loct | FrEE |
Libre Bloqueado

® 1a.7



&) 4/20mA

@ oiov

CONFIGURACION TIPO de RETRANSMISION de SALIDA ANALOGICA ‘uwo.P MAP | ds |

Regulacién (PID) Generador consigna Desactivado

5K
| uo.oP |onov c jomov
| MA.OP | 4120mA c_| 420mA

mp SALIDA ANALOGICA

4.800b 9.600b 19.200b 28.800b 38.400b 57.600b

] SLAd | DRECCIONdelMODULO. 1 254 | 254 |

0.. 100 milisegundos

® 1a.8



CONFIGURACION REGULACION
PID ON/OFF PID

"o [z [

BANDA PROPORCIONAL. Inercia del proceso.

TIEMPO INTEGRAL. Inercia del proceso en segundos.
TIEMPO DERIVATIVO. Normalmente 1/4 del tiempo integral.
TIEMPO de CICLO.

LIMITE de SENAL de SALIDA.

MULTIPLICADOR de BANDA PROPORCIONAL.
SOBREPOSICION / BANDA MUERTA.

TIEMPO de CICLO para SALIDA REFRIGERANTE (segundos).

TIPO de FLUIDO del REFRIGERANTE.
[ air | [ ol | [ H2o ]

46| tunE | SELECCION del TIPO de AUTOTUNNIG,

Desactivado Célculo de pardmetros PID

al encendido y al variar el set

MODO de FUNCIONAMIENTO.

Controlador Ciclo programado

49] AUMA | SELECCION AUTOMATICO / MANUAL.
Desactivado Activado

EO dGtl FUNCIONAMIENTO ENTRADA DIGITAL.
Desactivado Start / Stop

Digito / hora o grados / hora en temperatura.

TIEMPO de MANTENIMIENTO por CICLO PREPROGRAMADO.

[20 [PARAMETROS

Manual desde frontal

o0 entrada digital

DESVIACION del SETPOINT para el UMBRAL USADO del AUTOTUNNIG.

2Thresholds Switch

Activado al cargar

Manual

51 GrAd | GRADIENTE (pendiente) de SUBIDA para SOFTSTART o CICLO PREPROGRAMADO.

AUTORIZA MODIFICACION de GRADIENTE, TIEMPO de MANTENIMIENTO 0 ambos.

Desactivado Gradiente Tiempo Todos

mantenimiento

1

0.0

0.0

0.1

10

1.00

-20.0% 50.0%

9999

999.9

999.9

300.0

100

5.00

1 300
Air | H20
diS | Auto

0 5000

cont 2ts
dis En
dis | St.St

0 9999

00.00 24.00
dis = ALL

10.0

10

H

1.00

-
o

>

dis

10

cont

=3
7]

i HHEHE B HEH

dis

00.00

dis



2458 CONEXIONADO

Potenciémetro
Resis. Variable

ENTRADA
CONTROL

SALIDA
ALIMENTACION ~ SERIE

ACTIVO

PASIVO

ACCESORIO OPCIONAL

| REFERENCIA  Jm60] V100

DEEEEERNEEEEDE 5)[z5) 4] 3

(31l4lls]l6] [/[5]l9]l0/[11]12]

SALIDA

SALIDA
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